PC- und EtherCAT-basierte
Steuerungstechnik von Beckhc

L1
=

)

{

Y et

19 .(ii()lt’ji'()l @

i

BECKHOFF

&)
O L
O
2
;f_-:
9

www.beckhoff.com/EtherCAT-System

PC-based Control
m Busanschluss direkt am Ethernet-Port
m Software statt Hardware: SPS und Motion Control auf dem PC

EtherCAT-1/0s
= Echtzeit-Ethernet bis in jedes 1/0-Modul
= GroBe Auswahl fiir alle Signaltypen (IP 20, IP 67)

EtherCAT-Drives
= Hochdynamische Servoverstarker
= |ntegrierte, schnelle Regelungstechnik
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